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Introduç ão

Um Grid computacional é definido como uma infraestrutura dehardwaree soft-
ware que oferece acesso aos recursos computacionais de forma segura, consistente e
barata [FOS 99]. Esta definição evoluiu para os conceitos de coordenação de compar-
tilhamento de recursos e o encontro de soluções em organizações virtuais dinâmicas e
multi-institucionais [FOS 2003].

Diversas aplicações paraGrid já foram criadas. Exemplos dessas aplicações são a
previsão de enchentes [HLU 2003] e a simulação dos efeitos da poluição do ar [MOU 2004].
Uma lista de aplicações paraGrid foi analisada por Foster [FOS 2004]. Esta lista inclui
aplicações cooperativas assim como aplicações para diagnósticos de motores de aerona-
ves e análise de dados de telescópios, por exemplo.

Uma classificação para aplicaçõesGrid foi proposta por Foster [FOS 2003]. Esta
classificação é dividida assim:Supercomputação distribuı́da, onde as aplicações utilizam
o Grid para agregar recursos computacionaisComputac¸ão de alta produc¸ão, onde oGrid é
utilizado para executar aplicações com tarefas independentes;Computação sob-demanda,
onde as aplicações usam oGrid para melhorar a relação custo/benefı́cio da utilização
de recursos; Computac¸ão intensiva de dados, quando aplicac¸ões tem o foco na gerac¸ão
de novas informações baseadas em dados distribu´ıdos geograficamente; e Computação
colaborativa, que tem por objetivo melhorar as interações entre pessoas que estejam em
diferentes localizações geográficas, possivelmente distantes.

De uma maneira geral, aplicac¸ões paraGrid devem passar por um per´ıodo de tes-
tes onde eventuais correções, otimizações e análises de desempenho devem ser realizadas
[DER 2000]. Nas aplicaçõesGrid classificadas comoSupercomputaç̃ao distribuı́da,
esse perı́odo de testes é de extrema importância porque é através dele que a aplicação vai
ser otimizada para melhor utilizar os recursos disponı́veis em umGrid computacional.
A forma como são feitos os testes de desempenho nessas aplicaçõesGrid pode levar em
conta dois tipos de dados: o monitoramento dos recursos utilizados pelas aplicaçõesGrid
e o monitoramento da própria aplicação. A idéia de realizar esses dois tipos de monito-
ramento tem como principal objetivo mostrar as influências do ambiente de execução
sobre a execução de aplicações. Essa idéia surgiu no desenvolvimento de aplicações
paraClusterde computadores [OTT 2001] e é especialmente importante em ambientes de
execução do tipoGrid, onde os recursos que serão utilizados estão na maioria das vezes
distantes geograficamente. Neste sentido, alguns trabalhos têm apresentado soluções que
têm a intenção de realizar o monitoramento de aplicaçõesGrid, tanto da parte de recur-
sos que as aplicações utilizam, quanto de dados internos de uma determinada aplicação.
Exemplos desse tipo de ferramenta de monitoramento são GridRM [BAK 2002], Mona-
lisa [NEW 2003] e GRM/Prove [BAL 2001].
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Objetivos

O objetivo geral deste trabalho é realizar uma análise da área de monitoramento
deGrid. Os objetivos espec´ıficos deste trabalho incluem investigar as aplicac¸ões existen-
tes paraGrid, suas necessidades na parte de monitoramento da própria aplicação e dos
recursos. Além disso, pretende-se analisar ferramentas de monitoramento de aplicações
paraGrid, incluindo suas funcionalidades, objetivos e principais caracterı́sticas. Por fim,
pretende-se identificar um conjunto de caracterı́sticas importantes para monitoramento,
de acordo com as necessidades de aplicações existentes, mas que ainda não se encontram
presentes nas funcionalidades das ferramentas existentes.
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